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€. Boceto

Condiciones ambientales de uso

Atencion

1. Temperatura ambiente:-10°C~+55°C

2. Temperatura de almacenamiento: -25°C~+70°C.

3. Humedad relativa:No superior al 85%.

4. Presion atmosférica:86kPa~106kPao

5. El uso del lugar no permite el riesgo de explosion del medio, el medio circundante no debe contener metal corrosivo y dafar el aislamiento del gas y los medios conductores, no
per

6.

mite lleno de vapor de agua y la presencia de moho grave.
el uso del sitio debe tener una defensa contra la lluvia, la nieve, el viento, la arena, las instalaciones de cenizas.
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Serial No annotation function SeNr(ljaI annotation function
1 2.4G3dB antenna Transmitting control signals and 10 Key B mark point AB
receiving image signals ®
I
| |
Toaale the three The modes are: altitude
2 99 . hold/position hold/AB point 11 Rocker X2, Y2 pitch/roll
section switch E
mode

3 Wheel G spreader control 12 Key D /
4 Key C / 13 Wheel H spreader control ® 0 0,

|
5 Rocker X1, Y1 throttle/direction 14 Toggle the‘three section water pump switch % fi il ¢

switch F o)
J U
6 5.5 inch screen touch screen 15 horn alarm sound 8 LA
N
7 MIC port microphone port 16 SIM card slot SIM card can be inserted \
®

8 Key A Return 17 Charging port Charge -‘l !
9 power switch Long press switch 18 PPM output Can output PPM signal - .







€.. Interfaz principal de la aplicacion HBR UAV

Electricity =~ Satellite

Bk 100% 0

Flow rate 0.00L/min

two
Height

-6.5Tm

Speed

#0.00m/s &£ 3.16m % 0.00 hm?
A A

&

Flow

Dosage

Altitude

0.00 kg/min

0.00L

Operation

Spraying
weight
Time

. a B

0.00kg

00:00

1. Modo de pulverizacién
2. Estado actual de conexidén
y modo actual, usando GPS
para volar

3.Electricidad restante de la
aeronave

4. Estado de busqueda del
satélite

5. Velocidad de vuelo

6. Radar de imitaciéon de
terrestre

7. Area de trabajo

8. Centro personal

9. Configuracién

10. Posicionamiento del
avion

11.Radar de evitacion de
obstaculos

12. Gestion de parcelas

13. Ruta despejada

14. Estadisticas de operacion
15.Cantidad de pulverizacion
16. Tiempo

17. Flujo pulverizado

18. Dosificacion

19. Caudal de pulverizaciéon
actual

20. Altitud actual de la
aeronave

21. Pantalla FPV en tiempo
real

22. Interruptor de
visualizacion de la pantalla
FPV

23. Menu Parcela
24.Despega de forma
autonoma, entra en larutay
vuelve automaticamente
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€. Interfaz de inicio de sesion APP
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La interfaz de inicio de sesion de la APP
puede entrar en el canal de registro.
Después de que el usuario rellene la
informacidn necesaria, el registro se puede
iniciar sesion con éxito.

Si olvida su contrasena, haga clic en "Olvidar
contrasefa" para introducir el nUmero de
teléfono movil o el buzdn de correo
electrénico registrados.



€. APP - Equipo de conexidn

Tras iniciar sesion en la aplicacion, seleccione el modo de funcionamiento, dividido en modo de
pulverizacidon y modo de siembra.

mode selection

Spray pattern

Suitable for centrifugal nozzle, flow meter,
level gauge, weighing

Seeding pattern

Applicable to spreader, flowmeter, level
gauge, weighing




€@.. APP- Conexion

Después de entrar en el modo de
funcionamiento, haga clic en
"Desconectado” de la interfaz principal,
aparecera la interfaz de conexion,
dividida en: dron, topografia y
cartografia RTK, topografia y
cartografia de punto Unico y equipo
RTK. Los usuarios eligen el dispositivo
que desean conectar en funcion de sus
necesidades.

Al conectar drones, es necesario elegir
un método de conexion.

Conectar el dron para elegir H12

Not connected

Bluetooth

H12

H16

Ordinary handheld

SIYl handheld

mapping

Not connected

Skydroid dual SIYI dual
Skydroid single SIYI single
mapping
MX450 BeiDou

BY Mapping

Connect to RTK onboard

RTK mapping

RTK base station

RTK equi
pment




€. APP-Ajustes de trabajo

Para activar el caudal de pulverizacion por hectarea,

sz e omems mal o g g debe activar el interruptor de control del caudal o
100% 20 7 0.00m/s <& 1.52r) (% 0.00% 5 ars Ve . . .

o . del trafico en la pagina de ajustes. Puede ajustarlo
o s vy 15.0 L/ desde el parametro de dosificacion.

Los distintos modos de funcionamiento y el rango
de ajuste de la dosificacion son diferentes.

El ajuste del grado de apertura de la bomba requiere
desactivar la funcion de pulverizacion rapida de la
pagina de ajustes.

AB R

IKERFTE:

—
@
mEOFE @
@

BELHFE:

HE 2 RE BABE R @ O
B 100% #£0 # 0.00m/s‘ = 1.52m‘ Z] 0.00’ALE‘ a8

~ HEHI: v &= A
A& AT X

BHE 0.00L

B AR BE:

[ K3
Se recomienda no cambiar por si mismo,

mantener la configuracion de fabrica

0.00L/min R 0.00 kg/min L7 90i] 0.00 kg
2.29m BEGE 0.00L B8] 00:00




€.. APP - Interfaz principal

Electricity = Satellite Speed Altitude Operation -
BR100% #£0 70.00m/s <= 3.16m ) Zi 0.00 hm? ) 2 r“‘l-lgm y - »
- ‘)l' ‘,,T,D,,u gy
Y = Take off
[]
s ! Takeoff height! ———— 1.0m
Takeoff state Hover

Takeoff mode Position Hold

“ Please swipe right  >>>

cancel

@7 (4 y

, : FIRa Sl A ccountingg
. ; ﬂ@D‘--!;.II
N N

Flow 0.00 kg/min Sprapng 0.00 kg

R W T O

weiaht
Desage 0.00L Time 00:00

'

|
2

b= 2/ /)

NES2 W

.’ ‘ R
I Return !
Autonomous return speed| 5.0 m/s Q

Return Height Increment 20m i

:

N

“ Please swiperight  >>>
cancel

_l - — R 17N -

Los tres botones despegan automaticamente con un reloj, introducen la ruta y regresan automaticamente

Los botones de despegue y regreso autonomos pueden ajustar los parametros relevantes del despegue y
el regreso, incluidos el modo y el estado tras el despegue y la altitud de despegue. La velocidad de

retorno y el incremento de altitud se pueden ajustar para el retorno.



- Interfaz principal

Electricity | Satellite Speed Altitude Operation @ o
B 100% #£ 0 #0.00m/s & 3.16m o iZi 0.00 hm? ) &=

F o y
2 O

@

Obstacle avoidance radar

EdJps Braking distance Q

Bypass distance e

G o
: 4Types of obstacle avoidance radar [} Forward & Front and back

Autonomous obstacle avoidance & Hover . Bypass

Flowrate () 001 /min Elow 0.00 kg/min Spraying  g.9g.kg
two weight

Height -6.92m Dosage 0.00L Time 00:00

El boton de estadisticas de operacion puede ver los
datos de operacion de la aeronave, incluyendo el area
de trabajo acumulada, la dosis y el tiempo de trabajo.
Al mismo tiempo, también puede ver el area de
trabajo actual, la dosis y la duracion del dron.

Aqui pueden ajustarse los parametros relevantes del
radar de evitacion de obstaculos, incluido el intervalo
de frenado distancia de derivacion, tipo de radar de
evitacion de obstaculos y modo autonomo de
evitacion de obstaculos.

Electricity = Satellite Speed Altitude Operation & 0
B 100% # 0 A 0.00m/s‘ 33.16m‘@| 0.00hm"

€ Cumulative data G}

0.07hm? sis 13:55Minutes @

<>

9 i@

R £ O
d

(M Current Data

0.00hm? 0.00L 00:00Minutes

=
Flowrate 5 501 /min Flow 0.00kg/min  SPAYING g9 g

two weight
Height -7.21m Dosage 0.00L Time 00:00




€@.. APP - Setup - Setup Agricola

Configuracion agricola:
i X6 B 503 £0 #o000ms Sossm @ooconm & W . . ) .,
———— : Ajustes comunes: medio de aplicacion;
= incremento de la altitud de retorno, velocidad
de retorno, velocidad de ralenti del motor,
ajuste de la accion de ejecucion, evitacion
manual de obstaculos.

ERLBE N =

= v [T

Erlk Pesticide medium
&

Return Height

Return speed 5.0

Medio de aplicacion: La funcion de medio de
Motor diing md v aplicacion se utiliza principalmente para
guardar los resultados de calibracion del
caudalimetro o esparcidor, de forma que el
usuario pueda recuperarlos directamente
cuando los necesite.

Action Setting Return v

En el modo de pulverizacion, después de calibrar el caudalimetro, también aparecera una ventana emergente para
nuevos medios, a los que se puede asignar un nombre directamente para guardar los resultados de la calibracion. Los
usuarios también pueden borrar directamente los parametros del medio de aplicacién seleccionado en ese momento.

El medio de aplicacion solo muestra los parametros guardados en el modo de funcionamiento actual. Los medios
de aplicacion del modo de pulverizacién y del modo de esparcimiento son independientes entre si.

Cuando aparece el mismo nombre de medio de aplicacion, el archivo con nombre posterior sobrescribira el medio
de aplicacion original.



Electricity = Satellite Speed Altitude Operation a O

B 504v #£0 #0.00m/s < 0.35m  Z 0.00 hm

E——————— - Parametrizacion del punto AB: punto AB manual,
‘ " ik modo AB-T
Retencion de posicion: limite de velocidad
Caudalimetro: coeficiente de medicidn, interruptor
futerstislle vad de proteccidon, control de caudal, numero de
A B caudalimetros
Indicador de nivel: interruptor de proteccion y
accion de proteccion
Célula de carga: interruptor de proteccion, valor de
ajuste de la proteccion, inspeccion de desbloqueo del
sobrepeso, valor de ajuste del sobrepeso
} ‘ Bomba de agua: pulverizacion con velocidad,
e LY R OO L L IR Id  desconexion de la bomba de agua, bombas de agua
delantera y trasera

2
H

i

i

Manual AB point mode

1=
s

Flowmeter

Flowmeter protection action

(a) En el modo de pulverizacion, encienda el botdn

Flow rate control de control de caudal bajo el caudalimetro para lograr
el control de la dosis de mu.

En el modo de siembra, encienda el control de caudal
bajo el pesaje Realice el control de la dosificacion de

mu.

Flowmeter quantity




9. APP - Configuracion - Ajustes de seguridad

Ajustes de seguridad: relacionados principalmente con el funcionamiento de los ajustes de seguridad de las
baterias, el vuelo y el mando a distancia.

Bateria:

Electricity | Satellite Speed Altitude Operation o O Con |a bateria inteligente, el Umbral de
B 100% ¢ 0 A 0.00m/s‘ 33.16m‘ Zi 0.00hm2‘ -

alarma de voltaje y potencia establecido por
la estacion de tierra se activara al mismo
tiempo, y las acciones de alarma
correspondientes se ejecutaran en el orden
de activaciéon de la alarma de potencia o
voltaje.

Restricciones de vuelo:

En la funcion de restriccion de vuelo, si la
restriccion de vuelo no esta habilitada, la
altura maxima de vuelo de la aeronave es de
30 metros por defecto, y se ejecutara de
acuerdo con los parametros establecidos
Unlock permission después de ser habilitada.

Proteccion de enlace:

Esta funcion se utiliza principalmente
para proteger el control remoto.

Types Height and.. =

The Safety Protect Hover

The Max Radius

The Max Height




€.. APP - Configuracion - Configuracion de la calibracion

Los ajustes de calibracidon incluyen calibracion de control remoto, calibraciéon de acelerdmetro, correccion
de nivel, deteccidn de equilibrio dinamico, calibraciéon de caudalimetro

Electricity = Satellite Speed Altitude Operation ) o
B 100% 40  #o0.00m/s £ 3.16m ,Zoo0mm: &

Antes de calibrar el el dispositivo
cartografico de mano, es necesario
confirmar la posicion y la cantidad de
recorrido de cada canal, por lo
general es necesario fijar el recorrido
de 8 canales en 1050-1950

Yaw0 Accelerator0 PitchO

_—m————— 0
5 Pattern

CALIBRATE




3 (x) Electricity = Satellite Speed Altitude v_VOperation a O
. OO B 503v #£0 # 0.00 m/s 4 < 0.35m 4 171 0.00 hm? p

Calibracion del caudalimetro
Entre en el modo de pulverizacion,
antes de la calibracion, haga clic en el

RHBEX &= .,
S Dofias botdn cero de los datos actuales en la
g pagina principal de las estadisticas de
Actual use drug ~ funcionamiento, ponga a cero los datos

de dosificacion actuales, llene el
deposito con medicamento y encienda
la pulverizacion hasta que todo el
medicamento haya sido pulverizado, a
continuacion, introduzca el volumen
exacto del medicamento llenado y haga
clic en la calibracion para completarla.

calibration




% QB Electricity = Satellite Speed Altitude 7Opera!|on
AN % B 503v £ 0 #0.00m/s < 0.35m 17 0.00 hm’ & O

Calibracion de la pesa

HEEE @
(57 U

=

b S Antes de calibrar, haga clic en Tara, coloque el peso
conocido en la célula de carga, introduzca el peso real
(en kg) del peso calibrado y, por ultimo, haga clic en
Calibrar.

Haga clic en Calibracion. Cuando necesite trabajar,
debera hacer clic en Tara para eliminar la masa del
recipiente antes de llenar el depdsito o cubo con el
medio de aplicacion.

El peso de la tara esta limitado al tambor + 1 kg, y es necesario introducir el
peso del tambor con precision antes de la tara.

El limite superior del ajuste del peso del tambor es: 5 kg para el modo de
pulverizacién, 7 kg para el modo de esparcimiento.



€. APP - Configuracion - Configuracion RTK

La pagina de informacion RTK anade
tres mddulos: consulta de cuenta, escritura
de cuenta y otra informacion del
dispositivo.

Electricity = Satellite Speed Altitude Operation ) o
B 100% ¢#£0 | 7 0.00m/s p & 3.16m p iZi 0.00 hm? 4 -

Account write Other Equipment

Ntrip Los usuarios que utilicen la version de
red de RTK por primera vez pueden entrar
directamente en la pagina de escritura de
cuenta RTK después de conectar
correctamente la aeronave con el médulo
4G, introducir la cuenta RTK y la clave
secreta, y confirmar el tipo de cuenta RTK,
SDK o Ntrip antes de escribir.

RTCM32_GRC4

o aanl Cuando se utiliza esta cuenta por
primera vez, es necesario hacer clic en el
boton de activaciéon en la pagina de
consulta. Una vez activada la cuenta,
puede introducir el estado RTK.




€. APP - Configuracién

Ajuste de alto nivel: tras la apertura, se
obtendra mas informacién de ajuste de
parametros

Contactor: Si el dron esta equipado con un
contactor, se puede activar esta funcion. Tras
abrirla, podra ver el estado del contactor a
través del icono del contactor en la pagina
principal. También se mostrara el
funcionamiento de encendido y apagado del
contactor.

Bloqueo de la posicion del dron: el dron
puede posicionarse en el centro de la pantalla.

Seleccion de mapa: puede seleccionar la
region de Gaode o Google Maps

Unidad de area: soporta multiples
unidades de area como mu, hectarea y metro
cuadrado.

.|§5* <~ e
RS
o]

o | 7
; v o »~ —
’ {o0-. ! .90°) } , 4

/

Y

Electricity = Satellite Speed Altitude

Operation ® 'O'
B 100% #£0 A 0.00m/sA £ 3.16m 4 iZi 0.00 hm? J -«

s T — gttt n - ~~ — - — —

Coordinate system switching

Aircraft position lock

Broadcast frequency

Video window

Map Selection

Tile selection

Unit of area

Skydroid

Gaode Maps

Gaode tiles




€. APP - Compartir parcelas

Haga clic en el boton del logotipo de la interfaz
RS0 £0 Aoooms So3sm Fooon: a principal y seleccione la medicidn correspondiente
del punto topografico y cartografico para acceder
a la interfaz de introduccion del nombre del
terreno. Los usuarios también pueden cancelar la
entrada y entrar directamente en la interfaz del
punto de dibujo topografico. Una vez completado
el punto, se asigna un nombre a la parcela. Si se
selecciona el dron, debera entrar en la pagina de
Map take Plane take Equipment take punto de marca cuando el estado de
posicionamiento GPS sea bueno.

" w2 | DB | el
D EE & 100% # 0 @ 0.00m

~

HIREFA:1 0052

TRR AR
Se pueden cambiar diferentes tipos de puntos de extraccion , , G 118.662741
durante el levantamiento topografico y cartografico. Los tipos se « 41 32037554

dividen en: puntos de area, obstaculos y puntos aéreos. Las areas A
de obstaculos incluyen dos tipos: desérdenes multilaterales y
areas de desordenes circulares. El tipo de obstaculo puede
seleccionarse segun las necesidades. Actualmente, los puntos de
area de trabajo admiten hasta 128, y los puntos de area de
obstaculo admiten hasta 10, y el nUmero de areas de obstaculo
no esta limitado.




- Compartir parcelas

D RS

HIBREFR:0.167A - I
RFIZ ISR
il

1V EF3:0.128 A
2 118.658243

4R 32.040639
ERIRA R

TR

T% ik

Si el punto cartografico se mide directamente, el area de
trabajo se requiere por adelantado, y el punto aéreo se
establece en el area de trabajo. Al afiadir un punto aéreo
determinado, se anadira al mismo tiempo la altura real del
punto aéreo. Los usuarios que utilicen el modo de arbol
frutal deben utilizar el dispositivo cartografico RTK para
anadir operaciones. La altura del punto es la altura de altitud
cuando se toma el dispositivo RTK.

La funcidn de intercambio de puntos de obstaculo puede
ajustarse para areas de desorden poligonal. Después de
seleccionar el area de obstaculos, haga clic en uno de los
obstaculos que deben intercambiarse y seleccione otro punto
de intercambio en la ventana emergente.

mE | PE
B 100% #£0 ©o.

D RS

HIIREFR:0.235A 1
{ENLEF3:0.136 AR




€. APP - Compartir parcelas

Proporciona a los usuarios dos graficos, uno local y otro
en la nube. La parcela se conserva en el directorio local.
Los usuarios pueden cargarla en el directorio de la nube
haciendo clic en el botdn de carga para compartirla con
Jom |z oam | owsm | oee | g gy todos los usuarios de la misma empresa de proteccion
Lo s fitosanitaria. El contenido y la version web de la
informacidn de gestion de la parcela son coherentes. Al
mismo tiempo, también se puede eliminar directamente
¥ 2’ el archivo de tierras del directorio local. Al deslizar el
M Gos 0.19u O SRS archivo hacia la izquierda se mostrara el boton de carga,
oo | e edicion y eliminacion de la parcela.

LEp IR

-
.

1.0025 k5 ’ ’ B

T~ La funcion de compartir parcela permite compartir la
s misma parcela entre diferentes cuentas. Cambie a la

pestaiia de la nube, haga clic en el botén de compartir,
e introduzca la parcela compartida de la mano voladora
o la cuenta del equipo de proteccion de plantas y el
numero de teléfono moévil que se va a compartir. La
persona compartida puede ver la parcela en los datos
de la nube bajo la cuenta actual.




La funcion de parcela cercana debe cambiarse al
directorio en la nube para su uso. Después de abrir el
directorio en la nube, haga clic en el botdn de la funcién
de comparticion de parcelas para convertirlo en azul, lo

M 100% £0 7 000ms S stem 0005 , & que significa que la comparticion de parcelas esta
Rt e R o [l TN activada. El ambito de la parcela de busqueda es la
. |- Sas = R parcela subida a la nube por todos los usuarios; El
P - S} estado gris indica que la comparticion de parcelas esta
ezl ) RN TN : 3 cerrada, y el ambito de la busqueda se limitara a las
E il oes 378 | TN iR O SN parcelas subidas por la empresa fitosanitaria. El ambito

de busqueda de la parcela cercana es un area circular de
5 km de radio centrada en el equipo actual. Cuando
esté en uso, cambie a parcelas cercanas en el directorio
de la nube, y el sistema buscara y filtrara
automaticamente las parcelas cualificadas, y las
mostrara en forma de cinco parcelas en una sola pagina.
Puede ver cinco parcelas en la pagina actual al mismo
tiempo en el mapa. Puede hacer clic en cualquier area
de parcela mostrada en el mapa, y el sistema cambiara
automaticamente a la parcela.




€. APP - Compartir parcelas

jijj.bywp halljj.bywp
3.781H 2022-11-16(3) 0.19k1 2022-11-16(3)

Edicion de parcelas

Después de abrir la lista de parcelas, haga clic en el boton
de edicion de parcelas para entrar en la pagina de edicién
de parcelas, que coincide con la pagina de toma de
puntos cartograficos. Puede afadir puntos, eliminar
puntos y mover puntos en el area de trabajo y en
cualquier area de obstaculos. En la parte izquierda de la
pagina se encuentra el elemento de seleccion del area de
obstaculos. Los usuarios pueden editar el area de
obstaculos especificada seleccionando:

Vista previa de paquetes

Esta funcidon es muy practica para que los usuarios encuentren
parcelas. Introduzca palabras clave en el cuadro de busqueda
para buscar y localizar las parcelas que cumplan los criterios de
busqueda y la visualizacion de la imagen. Se admiten la
busqueda difusa y la localizacién.

& SENIFERE

. wE
O REE B 100% ¢ 0 @ 0.00m

.70"

HIREFD:0.2352 LR
L EFR:0.136 AR




€. APP - Compartir parcelas

Cuando necesite anadir nuevos puntos de area entre dos puntos de area durante la edicion de parcelas, puede

utilizar la funcion

Insertar Punto de Area.

En primer lugar, seleccione un punto de area, confirme la ubicacion del punto de area que desea insertary, a
continuacion, haga clic en el botdn Insertar

que estara delante del punto de area seleccionado Anada nuevos puntos de area y actualice los numeros de
todos los puntos de area de forma sincronica sin cambiar los puntos de area que se han asignado.

= T
O iiriEEE B 100% # 0

>,

HIBREFR:1.005 AR : TR S

2 118.662741

£ 32.037554

A




@.. APP -Planificacion de rutas

D ML

HIREFR:0.191 A kR
1Nk EF3:0.1 75
it %47818):131.0%)

o] ®E fmmfA
X 3.0m

R BEAR  ITEKEAE  FREEESMN
&) 0.0m
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MBUE | Fearew

EEEMNL?

%

Modo de autonomia total

Seleccione cualquier parcela en la lista de parcelas y haga clic en el boton
"Llamar trabajo" en la esquina inferior derecha, puede entrar en la pagina
de planificacion de ruta, donde S es el punto de partida y E es el punto
final.

Confirmar angulo de rumbo: seleccione un limite, y el angulo de rumbo
sera coherente con el limite seleccionado;

Confirmar el punto de partida: para cambiar el punto de partida, haga
clic en la implementacién inversa anterior

Retraccion del area de trabajo/ampliacion del area de obstaculos:
seleccionando la retraccion del area de trabajo y la ampliacién del area de
obstaculos para ajustar con precision el area de trabajo y el area de
obstaculos, el rango maximo de ajuste es de 15m, y el area de trabajo se
retrae Opcional un solo lado en el interior;

Correccion de la ruta: la ruta planificada se puede corregir para minimizar
la trama de mapeo el error de posicionamiento generado por el tiempo es
muy grande para la operacion de usuario a prueba de explosiones.

Si decide no volver a planificar al volver a llamar a la ruta, introduzca la
ruta Después de la pagina de planificacién, ademas de cambiar la
velocidad de vuelo,Otros cambios de parametros de planificacion no son
validos.



@.. APP -Planificacién de rutas

. ./ s . > 4 3 RE fmf RmE  TEXERYSE
pulverizacion en limite D M m Assms 308 0T &
. . o 7 > N zimé{
Tras seleccionar el modo de pulverizacién en (AL ETR:0. 108/ Lol 2 o
limite, puede establecer el nUmero de vueltas para it ¥ d1E1:65.3%) :

las operaciones de vuelo de barrido. Al mismo
tiempo, también puede ajustar parametros como la
velocidad de indentacion global o de vuelo
unilateral y la anchura de pulverizacion para la ruta
de barrido de limites. El método de ajuste de todos
los parametros de vuelo es el mismo que el de las
operaciones de ruta convencionales. después de
entrar en el modo de operacion, el rumbo se pone
por defecto en el siguiente waypoint.
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Assignment Replay

En la pantalla de visualizacion de datos, se
puede reproducir la fumigacion del vuelo en el
extremo derecho de cada dato.

2022/08/18 Distance:0.0km
16:10-16:14
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0.3m/s | 9.3m 18 ! ! Team:
1 49.0% Flight controller number:BY215322070050
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El archivo KML se coloca en la carpeta Data View
BoyingGCS_KmlFile bajo la ruta de archivo del

dispositivo, haga clic en el icono para abrir la % ::

pantalla de importacion de archivos KML. Log Download

Seleccione el archivo KML que desea importary, a
continuacién, podra verlo en la lista de parcelas. h a0
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